
RCX141 et RCX142 réu nis en 1 seul contrô leur 

Il est possible de piloter des PHASERs (axes à  moteur li-
né aire) , des SCARA, des FLIPs et des robots carté siens avec 
un seul et mêm e contrô leur : par exemple un axe Z (vis à  billes) 
monté  sur un robot carté sien XY de type PHASER (moteur 
liné aire). 
 

Pé riode de sauvegarde positions : 1 an 

La sauvegarde des positions absolues des moteurs permet 
d’ é viter une initialisation des moteurs à  chaque mise hors-
tension du contrô leur. 
La consommation du circuit de sauvegarde des positions abso-
lues a é té  ré duite. La duré e de sauvegarde des positions abso-
lues, lorsque le contrôl eur est hors-tension, passe maintenant à  
1 an. 

Interpolation circulaire 3D 

Des interpolation linéa ire et circulaires 2D et 3D sont possibles. 
Le contrô leur RCX240 est idé al pour des applications de suivi 
de trajectoires. Ces opé rations d’ interpolation ont é té  amé lio-
ré es. Les applications de suivi de trajectoires peuvent êt re plus 
rapides, tout en ét ant plus pré cises. 

Contrô le des sorties pendant le dé placement 

En utilisant es fonctions 
d’ interpolation liné aires ou 
circulaires, les sorties 
utilisateurs peuvent ê tre 
activé es ou dé sactivé es 
pendant le dé placement et 
sans arrê ter le robot. 
 
 
 

Fonction de vé rification de zone 

Cette fonction permet d’ activer une sortie lorsque le robot ren-
tre dans une zone pré dé finie, et ce indé pendamment du pro-
gramme robot. 4 zones peuvent ainsi ê tre cré es. 
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Limitation de couple 

Le couple moteur de chaque 
axe peut ê tre limité  avec la 
commande DRIVE ( + op-
tions), permettant de contrô -
ler plus facilement des appli-
cations d’ insertion. 
 

Synchronisation d’ axes 

Grâ ce à  la fonction DUAL DRIVE, il est possible de synchroni-
ser 2 axes, pour des application utilisant des charges lourdes, 
ou de trè s grandes longueurs de dé placement. 

Fonctions MULTI-TACHES 

Jusqu’ à  8 tâ ches simultané es peuvent êt re exé cutée s. En com-
plé ment, un programme SEQUENCE permet de gé rer des en-
tré es / sorties indé pendamment du programme robot. Ce pro-
gramme SEQUENCE peut ê tre exé cuté  allors que lle robot se 
trouve dans le mode manuel 

Contrô le de 2 robots, ou axes auxiliaires 

En dé clarant un robot principal et un robot auxiliaire, des appli-
cations utilisant 2 robots indé pendants peuvent ê tre facilement 
mis en œuvre. 

Options varié es, extensions possibles 

Il est possible d’ ajouter jusqu’ à  4 cartes d’ extension. Ces cartes 
peuvent êt re des cartes d’ entré es / sorties, des cartes de bus 
de terrain (PROFIBUS, DEVICE NET, ETHERNET et CC 
LINK), et les toutes nouvelles cartes vision & tracking (iVY 
SYSTEM et iVY TRACKING). 

Extensions du nombre d’ axes : option YC-LINK 

Il est possible de relier  des contrô leurs SR1-X au contrôl eur 
RCX240, pour é tendre le nombre d’ axes pilotables. 
Si né cessaire, il est possible de contrô leur jusqu’à  8 axes, dont 
6 simultaném ent. 
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